P SLCI-2 SIMULER LA MODELISATION ET COMPARER DONNEES SIMULEES ET DONNEES EXPERIMENTALES

CLASSE DE PROBLEMES SLCI-2

MODELISER LES SYSTEMES LINEAIRES CONTINUS

INVARIANTS

SIMULER LA MODELISATION ET COMPARER DONNEES SIMULEES ET DONNEES EXPERIMENTALES

Q - 1: Implanter le schéma bloc suivant dans Xcos® .

Consigne Commande
Consigne Boucle PID -3,6 |moteur ¢ | Motori- | | Angle
Angle (°) (points) resulta -sation G - tangage
+__ecart (rd)
32767/ 180 PID1 1(3.8)
Coeff. Echelle : - Commande —
180°-> 32767 pts 3.6 moteur C > c;_ton-[ b 4
Mesure ~Saton
Angle ——
(points) 68,4 1024 /5 |g Gain linéarisé 180/pi
. - X points Volts +K accélérometre | (o)
ggnt;li?srio?e bits 512 Conversion 0,013V/(°)
et rééchelonnement A/N 10 bits | 25
:0,64.(16383 / 154) v

Q - 2: Déterminer la forme des blocs PID et moteur.

Q - 3: Déterminer les valeurs numériques manquantes.

Q - 4: Simuler le systéme et comparer les résultats aux courbes expérimentales.
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