PB SLCI-2 SIMULER LA MODELISATION ET COMPARER DONNEES SIMULEES ET DONNEES EXPERIMENTALES

CLASSE DE PROBLEMES SLCI-2
MODELISER LES SYSTEMES LINEAIRES CONTINUS
INVARIANTS

SIMULER LA MODELISATION ET COMPARER DONNEES SIMULEES ET DONNEES EXPERIMENTALES

1 Présentation

DeltaBot possede un bloc moteur indépendant pour caractériser un des
axes.

C’est lui que I’on va simuler.

2 Modéele numérique

Q - 1: Traduire dans un schéma bloc Xcos la structure de I’asservissement donnée sous la forme du diagramme

de blocs internes (ibd) suivant :
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Q -2: A partir des expériences de I’équipe 2, attribuer a chaque fonction de transfert ses valeurs numériques.

Q - 3 : Simuler le modeéle et comparer le résultat de la simulation avec les courbes expérimentales obtenues par

[’équipe 2.
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