
MaxPID - Pilote automatique - Robot Delta - Portail - Hexapode - Barrière - Imprimante 3D

Classe de problèmes ING-CIN
Analyser la structure des systèmes

Décomposer un système en sous-systèmes.

Déterminer la relation E/S au niveau du transmetteur

Communiquer - Analyser - Modéliser

• Analyser le système pour déterminer une ou plusieurs chaines
fonctionnelles.

• Identifier les éléments des chaines d’information et d’énergie présents sur
le système.

• Déterminer la relation E/S au niveau du ou des transmetteurs.

• Simuler la relation à l’aide de Python .

1 Décomposition de la chaı̂ne fonctionnelle

Q - 1 : Compléter la description d’une ou des chaı̂ne(s) fonctionnelle(s) du système en listant pour chaque
classe d’élément du diagramme de bloc interne (ibd) ci-après, le ou les instances présentent sur le système.

2 Caractérisation du ou des transmetteurs

Q - 2 : Identifier les classes d’équivalence cinématique.

Q - 3 : Déterminer un graphe des liaisons du mécanisme.

Q - 4 : Établir le paramétrage du mécanisme.

Q - 5 : Déterminer la relation entre le mouvement de l’actionneur et de celui de l’effecteur.

3 Simulation numérique avec Python

Q - 6 : Ecrire une fonction permettant d’obtenir le paramètre de sortie en fonction du paramètre d’entrée.

Q - 7 : Tracer la relation entrée sortie du mécanisme.
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