PB CIN : EXPERIMENTER MODELISER IDENTIFIER SIMULER ANALYSER

CLASSE DE PROBLEMES CIN
PREVOIR ET VERIFIER LES PERFORMANCES
CINEMATIQUES DES SYSTEMES

MODELISER LES LIAISONS ENTRE SOLIDES
REPRESENTER SCHEMATIQUEMENT ET NUMERIQUEMENT UN MECANISME
ETABLIR LA RELATION ENTRE/SORTIE D’ UN POINT DE VUE
ANALYTIQUE, NUMERIQUE ET EXPERIMENTAL

La barriere Sympact développée par la société ERO est une « bar-
riere levante » automatique pour autoroutes. Cette barriere doit donc
répondre a des ouvertures et fermetures fréquentes.

La maquette didactisée présent dans le laboratoire de SII permet de
simuler son fonctionnement et d’effectuer des mesures.

La lisse est entrainée en rotation par un motoréducteur asynchrone, 3
par I'intermédiaire d’un mécanisme de transformation de mouve-
ment composé principalement d’une manivelle et d’une manivelle.
Le moteur asynchrone est piloté par un variateur de vitesse.

OBJECTIF : Déterminer la relation entrée sortie du mécanisme en termes de position et de vitesse de maniére a évaluer la
vitesse maximale en bout de barriére.
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