PB CIN-2 M ODELISER ET REPRESENTER UN MECANISME .

CLASSE DE PROBLEMES CIN-2
PREVOIR ET VERIFIER LES PERFORMANCES
CINEMATIQUES DES SYSTEMES

MODELISER ET REPRESENTER UN MECANISME

(1 Présentation )

La pompe que I'on vous demande d’étudier est extraite d'un pilote automatixjateau.

Console de Moteur
communication cc 12V
AP26
Compas \ =\

8 @ RFC35
fe Qe

A J Capteur %
12V angulaire
[

Bras de

o o méche

Unité de calcul
AC10

Le pilote automatique actionne la barre du gouvernail pour que le voilieedaichp programmé.

2 manométres
analogiques

Distributeur électrique
2/2 « by-pass »

Reégulateur de débit (pour 2°™ circuit,
lorsque la pompe est bouclée sur elle-
méme SANS passer par le vérin)

Moteur électrique + : ’ s & Veérin
pompe hydraulique ; :

o Inverseur de
sens de rotation
du moteur donc
de sortie de tige
- du vérin

Compteur-tachymétre

Débitmetre a engrenages

Interrupteur V2H40 / TP5000

+ Fiches d'alimentation 12V /0V '—/ -

La pompe hydraulique permet de mettre sous pression I'huile utilisée parifequéragit sur la barre. On dispose d’'un
exemplaire en situation sur le banc, d’'un exemplaire écorché et d’'ungoanrfient joint).

2 vannes 3 voies (ici positionnées pour le
1% cireuit : circulation d'huile vers le vérin)
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PB CIN-2 M ODELISER ET REPRESENTER UN MECANISME .

OBJECTIF : Analyser la structure et le fonctionnement du mécanisme et le modéliser rard@on schéma cinématique.

2 Deémarche expérimentale

(2.1 Manipulation de la pompe écorchée )

Q- 1: Tourner a la main le rotor du moteur électrique et observer les mouvesndes différentes pieces.

(2.2 Identification des composants )

Q - 2: A partir du plan fourni et du mécanisme écorché retrouver le numérohadeun des composants ci-
dessous et donner sa fonction.

e Adaptateur e Butée a billes 51200 e Ressort clapet d’aspiration
e Anneau élastique pour alésage 12 e Carter e Ressort clapet de surpression
x1 * Centreur e Ressort de piston

e Anneau élastique pour alésage 28 o Corps

x1,2 e Ecrou HM M8
e Axe d'articulation e Entraineur

e Rondelle plate @ 6
¢ Roulement 6001

e Siege clapet anti-retour

* Barillet e Jointalévres 12 x 28 x 7 o
* Basculeur e Joint OR 56,87 x 178 * Tiroir
e Bile@ 4 e JOINtOR 7 e Vis CHC M6 - 45
e Bile@5 e Joint plat G3/8 e Vs clapet d’aspiration
e Bile@9 e Piston ¢ Vis clapet surpression
e Butée e Ressort clapet anti-retour e Vis de réglage de débit
[2.3 Schéma cinématique ]

Q - 3: Représenter la cinématique de mise en mouvement d’un piston ainsidjspdsitif de réglage du débit.

(2.4 Débit )

Q - 4: Donner I'expression littérale du débit de la pompe en fonction de param@tre I'on définira.

(2.5 Circulation de I'huile )

Q - 5: Décrire le trajet de I'huile pour un sens de rotation positif (sens trigo surdapge B-B du plan). On
précisera, en particulier, I'état des clapets (ouvert ou fermé). Omagporter sur le plan des repéres en lettres
de couleur pour nommer les zones caractéristiques.
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