
PB CIN-2 M ODÉLISER ET REPRÉSENTER UN MÉCANISME .

CLASSE DE PROBLÈMES CIN-2
PRÉVOIR ET VÉRIFIER LES PERFORMANCES

CINÉMATIQUES DES SYSTÈMES
MODÉLISER ET REPRÉSENTER UN MÉCANISME.

1 Présentation

La pompe que l’on vous demande d’étudier est extraite d’un pilote automatiquede bateau.

Le pilote automatique actionne la barre du gouvernail pour que le voilier garde le cap programmé.

La pompe hydraulique permet de mettre sous pression l’huile utilisée par le vérin qui agit sur la barre. On dispose d’un
exemplaire en situation sur le banc, d’un exemplaire écorché et d’un plan (document joint).
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OBJECTIF : Analyser la structure et le fonctionnement du mécanisme et le modéliser en donnant son schéma cinématique.

2 Démarche expérimentale

2.1 Manipulation de la pompe écorchée

Q - 1 : Tourner à la main le rotor du moteur électrique et observer les mouvements des différentes pièces.

2.2 Identification des composants

Q - 2 : A partir du plan fourni et du mécanisme écorché retrouver le numéro dechacun des composants ci-
dessous et donner sa fonction.

• Adaptateur

• Anneau élastique pour alésage 12
x 1

• Anneau élastique pour alésage 28
x 1,2

• Axe d’articulation

• Barillet

• Basculeur

• Bille Ø 4

• Bille Ø 5

• Bille Ø 9

• Butée

• Butée à billes 51200

• Carter

• Centreur

• Corps

• Ecrou HM M8

• Entraîneur

• Joint à lèvres 12 x 28 x 7

• Joint OR 56,87 x 1 78

• Joint OR 7

• Joint plat G3/8

• Piston

• Ressort clapet anti-retour

• Ressort clapet d’aspiration

• Ressort clapet de surpression

• Ressort de piston

• Rondelle plate Ø 6

• Roulement 6001

• Siège clapet anti-retour

• Tiroir

• Vis CHC M6 - 45

• Vis clapet d’aspiration

• Vis clapet surpression

• Vis de réglage de débit

2.3 Schéma cinématique

Q - 3 : Représenter la cinématique de mise en mouvement d’un piston ainsi que ledispositif de réglage du débit.

2.4 Débit

Q - 4 : Donner l’expression littérale du débit de la pompe en fonction de paramètres que l’on définira.

2.5 Circulation de l’huile

Q - 5 : Décrire le trajet de l’huile pour un sens de rotation positif (sens trigo sur la coupe B-B du plan). On
précisera, en particulier, l’état des clapets (ouvert ou fermé). On pourra porter sur le plan des repères en lettres
de couleur pour nommer les zones caractéristiques.
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