
PB CIN-2 M ODÉLISER ET REPRÉSENTER UN MÉCANISME .

CLASSE DE PROBLÈMES CIN-2
PRÉVOIR ET VÉRIFIER LES PERFORMANCES

CINÉMATIQUES DES SYSTÈMES
MODÉLISER ET REPRÉSENTER UN MÉCANISME.

Représentation spatiale (bras à 90◦ ) Représentation plane (bras à 30◦)

Nom N◦ Fonction
Moteur 4 Entraîner la vis en rotation.
Support-moteur 3 Assurer la liaison pivot de l’ensemble moteur-vis / bâti.
Bride de fixation moteur 5 Assembler le moteur avec le support-moteur.
Coussinet de support-moteur 17 Faciliter la rotation du moteur par rapport au bâti.
Chapeau de support-moteur 2 Immobiliser le roulement dans le palier-moteur
Génératrice tachymétrique 20 Relever la vitesse de rotation du moteur.

Vis à billes 1
Transformer la rotation du moteur en translation du support d’écrou pourbascu-
ler le bras.

Écrou à billes 16
Manchon d’accouplement 6 Lier l’arbre moteur et la vis.
Roulement à deux rangées de
billes à contact oblique

9 Guider en rotation la vis.

Ecrou de roulement 7 Arrêter le roulement.
Rondelle plate 8 Assurer la portée de l’écrou sur le roulement.
Douille de roulement 10 Adapter le diamètre du roulement à celui de la vis.
Support d’écrou 15 Assurer l’articulation de l’écrou par rapport au bras.
Coussinet de support d’écrou 18 Faciliter la rotation de l’écrou par rapport au bras.
Bouton 11 Manœvrer la vis manuellement.
Vis F HC de bouton 12 Fixer le bouton 11 sur la vis.
Vis d’assemblage 14 Assembler le flasque du moteur avec le support de moteur
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