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CLASSE DE PROBLÈMES CIN-2
PRÉVOIR ET VÉRIFIER LES PERFORMANCES

CINÉMATIQUES DES SYSTÈMES
MODÉLISER ET REPRÉSENTER UN MÉCANISME.

Nom N◦ Fonction

Boîtier central de corps 1 Contenir le guidage de la vis et le capteur de position. Relier les tubes.

Tube inférieur de corps 3 Contenir la motorisation.

Rotule inférieure 30 Assurer la liaison du corps avec l’embase de la plate-forme.

Tube supérieur de corps 2 Contenir le système vis-écrou.

Palier de tige 6 Guider la tige. Participer à sa liaison pivot glissant avec le corps.

Tige de vérin 4 Agir sur l’extérieur.

Rotule de tige 18 Relier la tige et la plaque mobile de la plate-forme.

Vis de déplacement 5 Transformer la rotation du moteur en translation de tige.

Écrou de déplacement 4’

Roulements à billes 19 Guider la vis en rotation.

Tige d’arrêt d’écrou 7 Empêcher la rotation de l’écrou.

Potentiomètre 22 Mesurer la position angulaire de la vis donc la position de la tige.

Vis sans fin de capteur 11 Entraîner en rotation le capteur de position.

Moteur électrique 21 Entraîner en rotation la vis.

Réducteur de vitesse 21’ Réduire la vitesse de rotation du moteur.

Génératrice tachymétrique 21” Mesurer la vitesse de rotation du moteur.
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