PROGRAMME DE KHOLLES 6

PREVOIR LES REPONSES TEMPORELLES D'UN SYSTEME DU PREMIER OU DU SECOND
ORDRE. CARACTERISER UN SYSTEME A PARTIR DE SA REPONSE TEMPORELLE.

1 Connaissances a avoir

e caractéristiques des systemes de premier et de second ordre :

K
o forme canonique d’un premier ordre et d’'un second ordre | ———
1 2.¢ p
l+—p+—
(o)) wy

o l'allure de la réponse fréquentielle de chacun de ces deux systémes

o l'influence sur la réponse fréquentielle des parametres caractéristiques de la fonction de transfert

(KI T, 6; U)O)
e les valeurs remarquables du coefficients d’amortissement et leurs conséquences sur la réponse indicielle.
2\0
e l'allure des diagrammes de Bode en gain et en phase pour les fonctions K, p%, (1+t.p)*et({1+ —.p+ L
w (u(z)

2 Savoir faire

2.

e tracer les diagrammes de Bode des fonctions élémentaires K, p%, (1 + t.p)® et (1 +
wo

P\
.p+ w—é) et par
conséquence, d’une fonction rationnelle mise sous forme factorisée :
28, , P’
K [1;(1+ T,-.p).]_[m(l +oep+ wT)
P

H(p) =

nk<1+wk.p>.nn(1+”="p+ L )
wOn

e déduire a partir des diagrammes de Bode les coefficients de la fonction de transfert

3 Synthése diagrammes de Bode

Diagramme de Gain : Diagramme de Phase :

o K :facile, trait horizontal a 20.log(K). o K trait horizontal a 0°.

(¢]

p® : pente de .20 dB/dec qui passe par le point o p®:trait horizontal a a.7 en radian ou .90°.

(@=1,Ggp =0). o (1+Tp)*: trait horizontal a 0° jusqu'a w, = 1,
(1+t.p)®: trait horizontal a 0 dB jusqu’a w, = %, puis trait horizontal a .3 en radian ou «.90°.
puis pente de .20 dB/dec.

(¢]

o

(1+2= 28 Pt s )% : trait horizontal a 0° jusqu’a wy,
O

(¢]

P o
(1 + P + ) ‘trait horizontal a 0 dB jusqu’a puis tralt horizontal 4 o.7t en radian ou «.180°.

wo, puls pente de o.40 dB/dec.
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