
Programme de khôlles 2
Modéliser les systèmes linéaires continus invariants.

1 Connaissances à avoir

• principe de superposition
• forme canonique d’une fonc-

tion de transfert (pôles,
zéros, gain, classe et ordre
(degré du dénominateur de

la fonction de transfert))

• FTBO=mesure/écart

• FTBF=sortie/entrée

• transformée de Laplace

d’une dérivée

• transformée de Laplace
d’une équation différentielle
sous conditions d’Heaviside

2 Savoir faire

• passer une équation différentielle temporelle
dans le domaine de Laplace

• traduire un énoncé en schéma bloc

• déterminer la fonction de transfert d’un système
soit par opérations élémentaires sur les blocs,
soit pas lecture directe du schéma bloc

3 Fiche synthèse

FTBO FTBF FTCD

FTBO(p) =
M(p)
ε(p)

= D(p).R(p)

FTBF(p) =
S(p)
C(p)

=
A(p).D(p).B(p)
1 + D(p).R(p)

FTCD(p) = A(p).D(p).B(p)

Fonction de Transfert Fonction de Transfert Fonction de Transfert

en Boucle Ouverte en Boucle Fermée en Chaı̂ne Directe
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Erreur

Err(p) = C(p)− S(p)

Ecart

ε(p) = E(p)−M(p)
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